
d Alembertův princip

Místo vyjadření závislých posunutí složek 
       pomocí          nezávislých z podmínek (2) 
a jejich dosazení do rovnice (1) přenásobíme 
rovnice (2) Lagrangeovými multiplikátory 
a přičteme k rovnici (1) a nastavíme 
tak abychom vynulovali koeficienty u závislých 

Metoda Lagrangeových multiplikátorů:

matice typu

nastavíme tak 
aby

matice hodnosti

nejsou nezávislé jsou nezávislé vynulujeme volbou a

Pohybové rovnice:

Věta o energii:

Jourdainův princip

Gaussův princip

Jourdainovy variace

zvolíme

zvolíme

Odvození LR2D pro holonomní soustavu:

Pozn: Záměnnost variace a derivace platí i pro funkce

jsou nezávislé

Gaussovy variace

funkce

vazby: r-holonomních (nezávislých) p-neholonomních (nezávislých)

Pohybové rovnice (LR1D) pro neholonomní soustavu s vazbami lineárně závislými na rychlostech

BÚNO: regulární matice typu 

pro konzervativní síly



 virtuální práce akčních sil

Pozn: diferenciální počet

přírůstek funkce lineární část přírůstku = diferenciál funkceFunkce derivace

Funkcionál

Funkcionál je zobrazení z prostoru (např. vektorového) do reálných čísel.

pokud existuje spojitý lineární funkcionálFunkcionál

tj.

Funkcionál

Pozn: existuje-li variace, lze ji najít takto

má na křivce maximum (minimum)pokud

Variační počet

(třídy      tj.má spojité derivace do řádu    ).

Buď                       pak pro lib. nazýváme variací křivky s pevnými konci.
s volnými konci.

mn.všech křivek třídy     tvoří vektorový prostor dim
  s normu který označíme

je spojitý na křivce      pokud

stacionární hodnota

pro

pro

body      křivky

pokud existuje, pak

funkce      funkcionály

lineární část přírustku

Ústřední rovnice Lagrangeova - jiný tvar d'Alembertova principu

v obecných souřadnicích:

Křivka (třídy         ) je spojité zobrazení 

mn.křivek z A do B

normovaný afinní prostor

(nazývaný variace    na křivce    značený           )tak, že platí

je diferencovatelný na křivce

stacionární hodnotu (    je extremálou   ) pokud


