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b3. Ukaite, %e pii pohybu astice v poli U=%J— kdav+o  existuje vekforovy integral pohybilh=Mx +w—:.%
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b4, 0dvodite podminky pro realna a virtualni posunuti pro hmotng bod pohybujici se po trojosém elipsoidu,
jehot delky poloos jsou zavislé na Sase.
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P¥. Pomaci pww e odvodte podminku rovnovahy na pace.
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