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Parcialni diferencialni rovnice pro vektorové pole A feSime nasledovné. Zacneme hleddnim A_3. Vyjadiime jeji z-tovou derivaci pomoci y-derivace dosud
nezname fce A_3 a integrujeme pfes z. PTi integraci pficitdme misto integracni konstanty funkci A_2 s vlnkou, kterd je funkci vSech proménnych hledané fce A_2
kromeé té (z) pres kterou jsme integrovali, protoZe takova vinkovana funkce je pro parcialni derivaci podle z konstantni. V dalsim jiZ za A_2 do rovnic dosazujeme
jeji nalezeny tvar. Obdobné postupujeme ve druhé rovnici s funkci A_1. Pa dosazeni za A_1 a A_2 do tfeti rovnice dostaneme vztah pro jejich vinkované verze,

které jiZ zavisi pouze na x a y. Celkové fesSeni je pak dano volbou tii funkci funkci A~~1, A~2 a A_3.

Najdeme kalibracni transformaci. Zacneme feSenim tfeti rovnice, odkud plyne, Ze Lambda nezavisi na z. Poté z druhé rovnice integraci ziskame tvar Lambda, ktery
dosadime do prvni rovnice a odtud zjistime, Ze funkce f(x) je konstantni, a vzhledem k tomu, Ze fce Lambda liSici se o konstantu vedou na stejnou kalibracni

transformaci, miZeme tuto konstantu f volit nulovou.
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