43. Ukaife, ie Lorentzova sila je zobecnéna pofencialni sila.
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44, Jak se ligi Lagrangeovy funkce pro nabity hm. bod v elekfromagnetickém poli pro riizné kalibrace?
v v . , . . [_——\,\_/
Ukaife, 2e tento rozdil nema vliv na Lagrangeovy rovnice.
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